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Este modelo, que no viene preparado de fabrica para su digitalizacion, dispone de un circuito impreso
mediante el que se realiza el cableado interno. Este circuito se complementa con otros dos de pequefio
tamafio sobre los que se sitlan las bombillas correspondientes a las luces de los testeros. En la figura
siguiente se muestra el diagramade la situacion en origen y el esquema de cableado correspondiente.
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Como se aprecia en la figura, sobre el mismo circuito impreso central, ademas de la mayoria de las
conexiones, se sittan los elementos que permiten elegir, mediante un rudimentario conmutador accesible
desde el exterior sin desmontar la tapa del modelo, la utilizacién o no de los pantégrafos. En el caso de
utilizar alimentacion por catenaria, la conexién a los pantografos sustituye a la conexion a las ruedas
izquierdas.

L os cambios que deben realizarse sobre el modelo, para preparar la conexién de un decodificador digital
son de entidad y dependen de la opcién de cableado que se elija. Puede optarse por reutilizar la pista del
circuito impreso donde llega la conexién de los pantografos para constituir la toma comin de alumbrado,
lo que supone perder la posibilidad de utilizacion de los pantografos o puede optarse por un cableado
alternativo que mantiene funcionales los pantégrafos, pero utiliza conexiones a aire y resulta menos
compacto. En lo que sigue se describen |os pasos necesarios pararealizar el cableado correspondiente ala
primera alternativa (la que supone la pérdida de |a funcion de los pantégrafos).

En la figura siguiente se muestran, sefialados con circulos de linea azul discontinua, cada uno de los
cambios que deberealizarsey el diagrama de conexiones resultante. Como se ve, es necesario:

Eliminar los 4 diodos del alumbrado.

Sin afectar a las pistas del circuito impreso, cortar un &rea rectangular en la zona central de
tamafio tal que permita ubicar el decodificador sobre el motor. Este cambio no es necesario si se
elige la ubicacion alternativa del decodificador en los bajos de la locomotora, mas limpia, pero
gue exige desmontar el motor pararesolver el paso de cables desde el decodificador.

Realizar el corte de pista indicado, lo que aisla la toma del conmutador de pantégrafos de la
conexion alas ruedas izquierdas.

Eliminar el cable de conexion alos pantografos.



Desconectar los cables del motor, teniendo previamente la precaucion de marcar cud es el que
se conecta alatomade las ruedas derechas.

Conectar los cables de color negro provenientes de la iluminacion a la pista de conexién comun
deiluminacion.

Unir, mediante un cable adicional (representado en color rosa en la parte superior del diagrama),
las tomas alas que llegan | os cables de color rojo de lailuminacion.

Unir, mediante un cable adiciona (representado en color rosa en la parte inferior del diagrama),
lastomas alas que llegan los cables de color verde de la iluminacion.
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Realizados los cambios y asegurando que el conmutador de pantégrafos esta situado como muestra la
figura, puede cablearse el decodificador, seglin se muestra en la figura siguiente. Dicha figura incluye

también el diagrama de cableado resultante.
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La siguiente foto muestra la situacion del modelo tras la conexién del decodificador. Los cables verde y
violeta que aparecen en la foto corresponden a funciones auxiliares del decodificador utilizado (un LE-
130 de Lenz®) que no se utilizan y quedan sin cablear.



Tras colocar el decodificador convenientemente aislado sobre la cubierta del motor, puede cerrase el
model o, quedando listo parasu utilizacion en €l sistemadigital.
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